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1. CZESC OGOLNA

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczace wykonania przebudowy systemu
monitoringu wraz z infrastrukturg $wiattowodowg i elektryczng na dpg Kuznica Biatostocka — Bruzgi — etap |,
w zakresie budowy punktu dystrybucyjnego wraz z wyposazaniem oraz dostawy i montazu stanowisk
monitoringu.

1.2 Uczestnicy procesu inwestycyjnego

Inwestor;

- Projektant;

Inspektora nadzoru inwestorskiego;
—  Wykonawca robdt.

1.3  Zakres stosowania ST

Niniejszy dokument zawiera zbior wymagan w zakresie sposobu wykonania rob6t budowlanych, obejmujace
w szczegolnosci wymagania wiasciwosci materiatdw, wymagania dotyczace sposobu wykonania i oceny
prawidtowos$ci wykonania poszczegolnych robdt wymienionych w pkt 2.3 oraz okre$lenie zakresu prac, ktére
powinny by¢ ujete w poszczegdinych pozycjach przedmiaru zaliczanego do dokumentaciji projektowe;.

1.4  Zakres robot objetych ST

- budowa punktu dystrybucyjnego;
- konfiguracja systemu monitoringu.

1.5 Okreslenia podstawowe

Definicje poje¢:

roboty budowlane - wszystkie prace budowlane zwigzane z wykonaniem przedmiotu zamowienia zgodnie
z zatwierdzong dokumentacjq projektowg

wykonawca - osoba wykonujgca roboty budowlane

dokumentacja budowy - projekt wykonawczy, przedmiar robot, specyfikacja techniczna wykonania
i odbioru robét budowlanych, dziennik montazu, ksiega obmiaru

dokumentacja powykonawcza - nalezy przez to rozumie¢ dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami
w dokumentacji projektowej dokonanymi w toku wykonywania robét

materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodnie z dokumentacjg projektowq
i Specyfikacjg Techniczna, zaakceptowane przez inspektora nadzoru. Materialy uzyte do wykonania robét
powinny by¢ nowe i petnowarto$ciowe, za wyjatkiem materiatbw w pozycjach przedmiaru robdt, ktére sg
przewidziane do ponownego montazu

aprobata techniczna - dokument potwierdzajacy pozytywng ocene techniczng wyrobu stwierdzajaca jego
przydatnos¢ do stosowania w warunkach, wydany przez jednostke upowazniong do udzielania aprobat
technicznych

certyfikat na znak bezpieczenstwa - dokument wykazujacy, ze wyréb spetnia wymagania dotyczace
bezpieczenstwa, ustalone w PN, wprowadzonych do obowigzkowego stosowania i/lub wkasciwych przepiséw
prawnych, w odniesieniu do wyrobow dopuszczonych do obrotu i stosowania w budownictwie (zgodnie z Ustawg
z dnia 7 lipca 1994r Prawo Budowlane z pdzn. zm.), wymagania sq szersze i certyfikat wykazuje, ze zapewniono
zgodno$¢ danego wyrobu z kryteriami technicznymi okreSlonymi na podstawie PN, aprobat technicznych
i wtasciwych przepiséw i dokumentow technicznych

certyfikat zgodnosci - dokument wydany zgodnie z zasadami system certyfikacji, wykazujacy, ze zapewniono
odpowiedni stopien zaufania, iz nalezycie zidentyfikowano wyrdb; jest zgodny z okre$long normg lub innymi
dokumentami, normatywami odniesieniu do wyrobdéw dopuszczonych do obrotu i stosowania w budownictwie
(zgodnie z Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane, art.10); certyfikat zgodnosci wykazuje, ze
zapewniono zgodno$¢ wyrobu z PN lub aprobatg techniczng (w wypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustalono PN)
inspektor nadzoru - osoba powotana przez Zamawiajacego do dziatania jako inspektor nadzoru inwestorskiego
przy realizacji robot

kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce robdt, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji robot, posiadajaca uprawnienia budowlane w zakresie
niezbednym do kierowania robotami, ponoszaca ustawowg odpowiedzialno$¢ za prowadzenie budowy
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projektant - nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osobe prawng lub fizyczng bedaca autorem dokumentacii
projektowej polecenie inspektora nadzoru - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez inspektora nadzoru w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych
z prowadzeniem budowy.

1.6  Ogdlne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za:

- prowadzenie robdt zgodnie z umowg,

- Sciste przestrzeganie harmonogramu robot

—  jako$¢ stosowanych materiatow i wykonywanych robot

- zgodno$¢ wykonywanych robot z projektem wykonawczym, wymaganiami specyfikacji technicznej
i poleceniami inspektora nadzoru

- ochrong robét, materiatow i urzadzen uzywanych do prac od daty ich rozpoczecia do daty odbioru
koricowego.

1.6.1  Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie, przekaze kierownikowi budowy plac budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, oraz posiadang dokumentacje techniczng
zgodnie z zapisami umowy. Uzytkownik udostepni wykonawcy pomieszczenia dla potrzeb zaplecza. Wykonawca
ma obowigzek utrzymania porzadku w powierzonych pomieszczeniach i doprowadzenie ich do stanu pierwotnego
po zakonczeniu prac.

1.6.2  Zgodno$¢ robdt z dokumentacia projektowa i ST

Dopuszcza sie jedynie odstepstwa od zatwierdzonej dokumentacji, ktdre nie naruszajg postanowien
polskich norm, a sg uzasadnione technicznie i uzgodnione z Projektantem i Inwestorem oraz udokumentowane
zapisem w dzienniku montazu potwierdzonym przez inspektora nadzoru.

Niezaleznie od stopnia doktadnosci dokumentéw Wykonawca zobowigzany jest do uzyskania
witasciwego rezultatu koricowego. Projekt i specyfikacja techniczna sg dokumentami wzajemnie sie
uzupetiajacymi. W przypadku btedu, pomytki lub watpliwosci interpretacyjnych Wykonawca powinien wyjasni¢
sporne kwestie z Inwestorem, ktory jako jedyny upowazniony jest do wprowadzania zmian. Wszelkie nieujete
prace oraz niesygnalizowane niezgodno$ci bedg interpretowane na korzys¢ Inwestora.

Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ btedéw lub opuszczen w dokumentach umowy, a o ich wykryciu
powinien natychmiast powiadomi¢ inspektora nadzoru, ktéry bedzie odpowiedzialny za dokonanie odpowiednich
zmian i poprawek.

1.6.3  Zabezpieczenie terenu budowy

Miejsce wykonania rob6t nalezy zabezpieczy¢é w sposdb uniemozliwiajgcy wejscie osobom
nieupowaznionym.

W razie zajecia chodnika i jezdni (teren zamkniety) Wykonawca odpowiednio zabezpieczy
i 0znakuje miejsce robét budowlanych. Uzytkownik (zarzadca terenu) wskaze miejsce do parkowania pojazdow
dla potrzeb budowy.

1.6.4  Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca rob6t zobowigzany jest do stosowania przepisow w zakresie ochrony $rodowiska
naturalnego. Zuzyte materiaty, pojemniki nalezy sktadowa¢ w jednym miejscu wskazanym przez uzytkownika.
Przed odbiorem koncowym prac Wykonawca zobowigzany jest je zutylizowaé na wtasny koszt. Po wybudowaniu
przytacza kanalizacji teletechnicznej teren nalezy doprowadzi¢ do stanu pierwotnego.

1.6.5 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca jest zobowigzany do znajomosci i przestrzegania przepiséw przeciwpozarowych podczas
wykonywania prac budowlanych.

Wykonawca przestrzegajac przepisow przeciwpozarowych bedzie utrzymywaé sprawny sprzet
przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie przepisy na terenie budowy, pomieszczeniach biurowych
i magazynach. Materiaty fatwopalne bedg skladowane w sposb zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem osdb trzecich.
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Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot lub przez personel Wykonawcy.

1.6.6  Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca ponosi catkowity odpowiedzialno$¢ za szkody zwigzane z prowadzonymi pracami
budowlanymi i jest zobowigzany do ich naprawy na koszt wiasny. Wskazane jest posiadanie przez Wykonawce
polisy odpowiedzialnosci cywilnej OC na prowadzong dziatalnocig gospodarcza, celem mozliwosci pokrycia
ewentualnych szkéd wyniktych wskutek prowadzonej budowy. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone
istniejacych instalacji wewnatrz budynkowych i urzadzen nalezacych do uzytkownika, znajdujacych sie w obrebie
placu budowy.

1.6.7  Bezpieczenstwo i higiena pracy

Za przestrzeganie zasad bezpieczeristwa i higieny pracy na terenie budowy odpowiedzialno$¢ ponosi
kierownik budowy.

Organizacja pracy winna odbywa¢ sie w oparciu o zasady i przepisy bezpieczenstwa
i higieny pracy. Nalezy zapewni¢ pracownikom odziez ochronng oraz sprzet ochrony osobistej oraz dopilnowac,
aby $rodki te byly stosowane zgodnie z przeznaczeniem. Pracownikdw nalezy wyposazyC w plakietki z nazwg
wiasng Wykonawcy.

Drabiny i rusztowania przeno$ne powinny umozliwia¢c wykonanie robot na wysokosci do 3,2 m.
Uzytkowanie i postugiwanie sie narzedziami powinno by¢ zgodne z instrukcjg producenta sprzetu. Nie wolno
uzywac narzedzi uszkodzonych oraz nie odpowiadajacych normom i warunkom technicznym.

Wszystkie koszty zwigzane z dotrzymaniem wymagan bhp nie podlegajg odrebnym kosztom, uwaza sie,
Ze sg one uwzgledniane w cenie wynikajacej z kosztorysdw ofertowych.

1.6.8  Stosowanie sie do prawa i przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez organy administracji pafistwowej
i samorzadowej, ktore sq w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, norm, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robét. Wykonawca bedzie
przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych
odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposdb ciagly bedzie informowa¢ inspektora
nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac stosowne dokumenty.

1.7 Nazwy i kody robét budowlanych wg Wspélnego Stownika Zaméwien

45232332-8 Telekomunikacyjne roboty dodatkowe

45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych
45314320-0 Instalowanie okablowania komputerowego
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2. MATERIALY

Wszystkie stosowane przez wykonawce materiaty i wyroby muszg posiada¢ wymagane prawem atesty
i certyfikaty. Dokumenty te nalezy przedstawic inspektorowi nadzoru przed wbudowaniem, celem zatwierdzenia.

Materiaty zastosowane lub wbudowane nie spetniajace wymagan, na polecenie inspektora nadzoru
Wykonawca wymieni je na wtasciwe, na wiasny koszt.

Przyjecie materiatéw i wyrobdw na budowe powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika
budowy/dziennika montazu. Wszystkie materialy powinny by¢ przechowywane i magazynowane zgodnie
z instrukcjg producenta oraz z wymaganiami odpowiednich norm, oraz zabezpieczone przed uszkodzeniem.

2.1 Rodzaje projektowanych materiatéw i urzadzen

¢ na stanowiskach monitoringu zabrania si¢ zastosowania urzadzen w obudowach typu RACK;

e w zwiazku z tym, ze projektowany system monitoringu stanowi rozbudowe zaréwno istniejacego
systemu wizyjnego, jak i sieci szkieletowej opartej o urzadzenia firmy Cisco wymagane jest, aby
dostarczane sieciowe urzadzenia aktywne (przefaczniki sieciowe) od ww. producenta. Ponadto
w zwigzku z rozbudowa systemu monitoringu (nalezy wykorzysta¢ istniejace urzadzenia
zarzadzajace systemem) nalezy dostarczy¢ urzadzenia firmy Pelco. Pozwoli to na
bezproblemowa integracje nowego systemu z system istniejacym, obnizy koszty serwisu oraz
zapewni latwiejsze administrowanie systemem poprzez zastosowanie jednej platformy
sprzetowej i programowej;

o catosé dostarczanego sprzetu, oprogramowania i licencji musi by¢ fabrycznie nowa i pochodzié¢
z autoryzowanego kanatu sprzedazy producenta;

o w wykorzystanych urzadzeniach w przypadku uszkodzenia modutu pamieci lub dysku twardego
w okresie obowigzywania serwisu gwarancyjnego zostana one wymienione na nowe,
a uszkodzone pozostaja u uzytkownika;

o wykorzystane urzadzenia, oprogramowanie i licencje nie moga byé urzadzeniami,
oprogramowaniem i licencjami, dla ktérych ogtoszono koniec zycia produktu;

¢ zabrania sie zastosowania urzadzen w obudowach typu RACK na stanowiskach monitoringu.

211  Kabel skretka wewnetrzna

kategoria: 6A,;

ekranowana (S/FTP);

zyly miedziane jednodrutowe o srednicy 0,57 mm (23AWG), 4 pary skrecone;

izolacja polietylenowa;

powloka z tworzywa bezhalogenowego nierozprzestrzeniajacego ptomienia, © ograniczonym
wydzielaniu dymu i gazéw korozyjnych (LSOH);

o zakoriczenie kabli: panel krosowy ekranowany kat. 6A 24xRJ-45.

21.2  Kabel elektryczny
Kable do przesytu energii elektrycznej. Parametry techniczne:

a) typ: N2XH-J, HO7Z-K;

e zyla: drut miedziany;

e napiecie znamionowe: 450/750V;

o profil przewodu (liczba zyt x $rednica zyty [mm]): 3 x 4 mm?, 1x10mm?;

e powloka z tworzywa nierozprzestrzeniajacego ptomienia, 0 ograniczonym wydzielaniu dymu i gazéw
korozyjnych.

21.3  Punkty dystrybucyjne i stanowiska monitoringu

trasy kablowe
koryto instalacyjne metalowe perforowane 150mm x 50mm

koryto instalacyjne metalowe perforowane 200mm x 42mm
koryto instalacyjne metalowe perforowane 100mm x 42mm
koryto instalacyjne PCV 35mm x 80mm

koryto instalacyjne PCV 50mm x 150mm
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szafa teleinformatyczna 42U serwerowa

wymiary: (szer. x gtebok.) 800 mm x 1200 mm;

stelaz; 19”

wyposazona w panel wentylatorow 4x4 wraz z termostatem;
wyposazona w pionowe prowadnice kabli;

wyposazona w cokét 100mm;

przetacznik sieciowy agrequjacy modularny:

Chassis przetacznika modularnego, 6 gniazd rozszerzen, montaz 19°/10U,
oprogramowanie LAN Base , dwa moduty 48x10/100/1000 Mbps RJ45
Serwis 8X5XNBD przetgcznika modularnego i 2 modutéw 48x10/100/1000 Mbps RJ45
Zaslepka wolnego slotu przetacznika modularnego

Licencja oprogramowania przetacznika modularnego

Licencja “strong crypt” (ssh, https, IPsec, MACsec)

Upgrade przetacznika modularnego

Modut 48 portéw PoE 802.3at 10/100/1000(RJ45)

Modut nadzoru switcha modularnego, 520Gbps

Modut 48 portéw GE (SFP) do swicha modularnego

Zasilacz podstawowy 2800W switcha modularnego

Zasilacz redundantny 2800W switch modularnego

Przewdd zasilajgcy do switcha modularnego 2 kpl.

W punktach dystrybucyjnych budynkéw nr: 2, 3, 3A, 4, 4A zainstalowa¢ zarzadzalne przetgczniki dostepowe
0 parametrach:

ilos¢ portow RJ-45 (elektrycznych): 24;

ilos¢ portow SFP (Swiattowodowych): 4;

montaz; Rack 19”;

zasilanie: 230V;

pamie¢ DRAM: min. 128MB;

szybko$¢ przetaczania: min. 32Gbps;

pamig¢ falsh: min. 32MB;

POE+: TAK na wszystkich portach RJ-45;

Budzet mocy na portach RJ-45 (PoE+): min. 540 W;

porty SFP wyposazone we wkiadki SFP SM;

przetacznik zarzadzalny w warstwach L2/L3;

funkcje warstwy L2:

Flow Control:

IEEE 802.3x for full-duplex mode

Back-Pressure for half-duplex mode

Storm Control: Broadcast, Multicast, Flooding

Spanning Tree Protocol: IEEE 802.1D STP, IEEE 802.1w RSTP, IEEE 802.1s MSTP

VLAN: Supports 4096 VLANSs; Port-based VLANs; MAC-based VLANSs; IP Subnet-based VLANS;
Protocol-based VLANSs; IEEE 802.1Q tag-based VLANs; RADIUS-assign VLANs GVRP VLAN
Supports IEEE 802.1ad Double Tagging (Q-in-Q)

Link Aggregation: Static Trunk; 802.3ad Dynamic LACP; Up to 8 ports per trunk group Support 6 trunk
groups (2 ports one group)

Multicast Protocols: Supports 255 multicast groups; IGMP v1/v2/v3 Snooping; IGMP querying support;
IGMP immediate leave and leave proxy; IGMP Filtering/Throttling.

Protokoty zarzadzajace: Telnet, RIP, SNMP, NTP, TACACS+, RMON, HTTP, RADIUS

Obstugiwane protokoty sieciowe: ICMP, ARP, BOOTP, OSPF, DHCP;

Port konsoli: RJ-45;

Obstuga jako$¢ serwisu (QoS);

przetaczniki sieciowe muszg mie¢ mozliwos¢ zdalnego restartu poszczegéinych portow.

W punktach dystrybucyjnych budynkéw nr: 5, 5A, 9, 9A, 9A/1, 9B/1, 9B 9C zainstalowa¢ zarzadzalne

przetaczniki dostepowe o parametrach:

ilos¢ portow RJ-45 (elektrycznych): 8;
ilo$¢ portow SFP (Swiattowodowych): 2;
montaz: Rack 19”;
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zasilanie: 230V;

pamig¢ DRAM: min. 512MB;

szybkos¢ przetaczania: min. 12Gbps;

pamigc falsh: min. 128MB;

POE+: TAK na wszystkich portach RJ-45;

Budzet mocy na portach RJ-45 (PoE+): min. 124 W;

porty SFP wyposazone we wkiadki SFP SM;

przetacznik zarzadzalny w warstwach L2/L3;

funkcje warstwy L2:

Flow Control:

IEEE 802.3x for full-duplex mode

Back-Pressure for half-duplex mode

Storm Control: Broadcast, Multicast, Flooding

Spanning Tree Protocol: IEEE 802.1D STP, IEEE 802.1w RSTP, IEEE 802.1s MSTP

VLAN: Supports 4096 VLANS; Port-based VLANs; MAC-based VLANSs; IP Subnet-based VLANS;
Protocol-based VLANSs; IEEE 802.1Q tag-based VLANSs; RADIUS-assign VLANs GVRP VLAN
Supports IEEE 802.1ad Double Tagging (Q-in-Q)

Link Aggregation: Static Trunk; 802.3ad Dynamic LACP; Up to 8 ports per trunk group Support 6 trunk
groups (2 ports one group)

Multicast Protocols: Supports 255 multicast groups; IGMP v1/v2/v3 Snooping; IGMP querying support;
IGMP immediate leave and leave proxy; IGMP Filtering/Throttling.

Protokoly zarzadzajace: Telnet, RIP, SNMP, NTP, TACACS+, RMON, HTTP, RADIUS
Obstugiwane protokoty sieciowe: ICMP, ARP, BOOTP, OSPF, DHCP;

Port konsoli: RJ-45;

Obstuga jako$¢ serwisu (QoS);

przetaczniki sieciowe musza mie¢ mozliwos¢ zdalnego restartu poszczegdinych portow.

serwer zarzadzajacy/media Gateway/serwer accessory:

procesor nie gorszy niz Intel Xeon E3-1276 v3 ;
zasilanie 230VAC 50Hz, zuzycie energii mnigjsze niz 600W, 2 redundantne zasilacze;

obudowa RACK o wysokosci maksymalnej 3U;

temperatura pracy od 10 do 55 OC

procesor 0 wydajnosci min. 3.5 GHz (pamig¢ 8 MB Cache), FSB 1600MHz;

pamie¢ min 8GB DDR3-1666 ECC (1x8GB);

kontroler RAID z obstugg RAID 5,6 obstugujacych 16 dyskdw o pojemnosci do 8TB kazdy;

16 slotéw 3,5” kazdy wyposazony w dysk twardy SATA o pojemnos$ci nie mniejszej niz 6TB;

4 porty USB, z czego 2 dostepne z panelu przedniego;

podwajny kontroler sieciowy 1Gigabit LAN (2 gniazda RJ45 na plycie tylnej);

wyposazony w karte graficzng i dzwigkowa (gniazda DSUB, DVI, mini jack na ptycie tylnej);

wyposazony we wbudowany naped DVD;

serwerowy system operacyjny 64-bitowy kompatybilny z Microsoft Acticve Directory w wersji 2012 i
nowszej;

oprogramowanie wizyjne zawierajace kompletny system zarzadzania wideo monitoringiem (zarzadzanie
uzytkownikami, uprawnieniami i archiwizacjg wraz z narzedziami do konfiguracji systemu).

Oprogramowanie systemu powinno umozliwiac realizacje nastepujacych funkcii:

konfiguracja kamer oraz ich sterowanie;

podglad online z kamer;

obstuga wielu monitoréw;

obstuga kart DVR i kamer IP (monitoring hybrydowy, monitoring IP);

przegladanie synchroniczne z dowolnych kamer;

mozliwos¢ archiwizacji na zdalnym komputerze;

obstuga zapisu na wielu dyskach;

obstuga FTP, poczty e-mail, SMS;

szybkie lokalizowanie zdarzen przy pomocy wyszukiwania na podstawie ruchu, alarmu
i wyszukiwania materiatow dowodowych;

Strona 9



sterowanie kamerami PTZ;

nagrywanie obrazu i dzwieku z kompresjg MPEG-4/MP3;
nagrywanie poklatkowe z ptynng regulacjg od 0.5 do 30 kl./sek.;
podglad i odstuch zdalny (strumieniowanie);

réwnoczesne odtwarzanie nagran z wszystkich kamer;
harmonogram rejestracii;

harmonogram alarméw;

programowalna detekcja ruchu;

mozliwo$¢ sterowania obrotnicami myszka lub joystickiem;
alarm sabotazowy (zakrycie, rozregulowanie obiektywu);
zdalny dostep do diagnostyki systemu i raportow;

szybkie odtwarzanie;

zawansowane funkcje analizy obrazu.

serwer zapisu (rejestrator sieciowy):

obudowa RACK 19” przystosowana do obstugi on-fine,

redundantne zasilanie minimum 2 zasilacze;

system macierzy RAID 6 wraz z kontrolerem sprzetowym iSCSI;

pojemnos$¢ taczna: 96TB;

obstuga pooli macierzy, zarzadzanie nagrywaniem zawarte w systemie operacyjnym kazdego serwera
zapisu;

Interfejs Ethernet 2x Gigabit Ethernet 1000Base-T,

wydajno$¢ nie mniej niz 400Mbps strumienia video zapisu dla kazdej macierzy; strumien zapisu video
zapisu musi by¢ warto$cig podang przez producenta systemu VMS dla konkretnego urzadzenia; nie
moze by¢ to wartos¢ wydajnosci macierzy jako urzadzenia serwerowego podanej na podstawie
zainstalowanych podzespotow typu karta sieciowa lub kontroler RAID w odniesieniu do standardowej
pracy jako serwera danych; podana wydajnos¢ nie moze byC réwniez ograniczona stanem macierzy
dyskowej np. procesem odbudowy czy odtwarzaniem wideo;

wsparcie protokotu SNMP;

mozliwos¢ wykorzystania kamer innych producentéw bez koniecznosci uzycia interfejsu przejéciowego;
obstuguje kamery i urzadzenia réznych producentéw zgodne z normg ONVIF S;

procesor nie gorszy niz Intel Xeon E3-1276 v3

pamig¢ 32 GB DDR3 ECC;

system operacyjny 64-bitowy kompatybilny z Microsoft Acticve Directory w wersji 2012 i nowszej;

dysk systemowy (SSD) 200 GB.

dekoder wideo:

dekoder przeznaczony jest do rozbudowy stacji operatora o dodatkowe monitory i utrzymanie wysokiej
zdolnoci dekodowanie wideo dla kazdego dodatkowego monitora; jest w petni kompatybilny
z systemem VMS; stanowi rozwigzanie sprzetowe dostarczane przez producenta systemu VMS,
dekoder powinien wspiera¢ kazdy strumien w sieci i pozwala¢é na dekodowanie 16 jednoczesnych
strumieni z kazdego enkodera, kamery czy rejestratora; powinien pozwala¢ na jednoczesne odtwarzanie
oraz podglad na zywo;

dekoder musi wspierac strumienie H.264 we wszystkich profilach oraz strumiern MPEG-4,

dekoder powinien dekodowac¢ 4 strumienie full HD jednocze$nie; powinien wykorzystywa¢ mechanizm
typu minimalizacji obcigzenia sieci (automatyczne korzystanie z wszystkich strumieni kamery w celu
optymalnego wykorzystania zasobdw, poprzez automatyczne przetgczanie sie pomiedzy strumieniem
wyzszej i nizszej rozdzielczosci w zalezno$ci od obcigzenia dekodera);

dekoder obstuguje 1 monitor poprzez ztacze HDMI,

dekoder powinien w petni integrowac sie z systemem VMS oraz wspiera¢ diagnostyke SNMP;

dekoder powinien by¢ podtgczany bezposrednio do sieci systemu VMS,

dziatanie dekodera powinno by¢ przezroczyste dla operatora systemu, a monitory przez niego
obstugiwane powinny funkcjonowaé w taki sam sposéb jak monitor gtéwny stacji operatora.

Minimalne parametry monitoréw CCTV LED 24"

rozmiar: 24",

rozdzielczo$¢ natywna: 1920 x 1080 pikseli,
jasnosé: 250 cd/m2,

kontrast; 1000:1,
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odswiezanie: 5ms,

czas zycia matrycy: > 50 000 godzin,

format ekranu: 16:9,

napiecie zasilania; 230VAC,

wejscia wideo: 1x BNC, 1x S-Video, 1x RGB, 1x DVI, 1x HDMI,

Minimalne parametry monitorow CCTV LED 42"

rozmiar; 42”,

rozdzielczo$¢ natywna: 1920 x 1080 pikseli,

jasnos¢: 500 cd/im?,

kontrast: 4000:1,

odswiezanie: 8ms,

czas zycia matrycy: > 50 000 godzin,

format ekranu: 16:9,

napiecie zasilania; 230VAC,

wejscia wideo: 1x BNC, 1x S-Video, 1x RGB, 1x DVI, 1x HDMI.

Minimalne parametry stacji roboczej:

wyposazona w karte graficzng na cztery monitory;

procesor 3,6 GHz, 8,25 MB pamieci podrecznej, predko$¢ pamieci 2666 MHz, procesor
4-rdzeniowy;

8 GB (1 x 8 GB) pamieci DDR4 2666 DIMM ECC RAM;

dysk twardy SSD, 500 GB;

mysz optyczna USB; przewodowa klawiatura biznesowa USB typu slim.

Minimalne parametry klawiatur systemowych CCTV:

2.2

sensor z 6-stopniowg swobodg kontroli ruchu,

umozliwia nawigacje modeli i widokéw kamer w przestrzeni 3D,

gatka manipulatora: delikatny nacisk, pociggniecie, obrocenie oraz przechylenie gatki manipulatora
generuje jednoczesne przesuniecie, przyblizenie/oddalenie i rotacje widokéw kamery w przestrzeni

3D,

konstrukcja dopasowana ergonomicznie do ksztattu reki, miekko wykonczone miejsce na nadgarstek,

15 w petni programowalnych klawiszy funkcyjnych, umozliwiajacych szybki dostep do najczesciej
uzywanych komend,

wirtualne klawisze numeryczne, pozwalajgce na wprowadzenie danych numerycznych przy uzyciu
tradycyjnej myszki, zamiast klawiatury,

klawisze szybkiej nawigacji QuickView zapewniajg manipulatorowi szybki dostep do 12 widokow, co
utatwi wykrywanie bteddéw oraz poszukiwanie nowych alternatyw, a rowniez zapewni efektywniejszy
wglad model,

klawisz przetaczania rotacji unieruchamia osie rotacji, umozliwiajac ptynne i rwnoczesne przesuwanie
oraz powiekszanie adekwatne do trybu pracy

automatycznie rozpoznanie aplikacji i przypisanie odpowiedniej komendy do czterech duzych, klawiszy
funkcyjnych o migkkim uskoku, wiasciwe narzedzia sg dostepne w odpowiednim momencie,
ograniczajgc potrzebe korzystania ze standardowej myszy oraz klawiatury do wprowadzania komend, co
znacznie przyspiesza prace,

menu wysSwietlane na ekranie zapewnia wizualne przypomnienie o funkcjach przypisanych do
inteligentnych klawiszy funkcyjnych,

klawisze pomocnicze klawiatury manipulatora posiadajg dostep do klawiszy Ctrl, Shift, Alt oraz Esc, co
pomaga zaoszczedzi¢ czas poprzez ograniczenie konieczno$ci przenoszenia reki pomiedzy klawiaturg
a myszka 3D,

klawisz FIT natychmiast przywraca aktywny model do centrum ekranu komputera, za$ klawisz MENU
zapewnia dostep do waznych ustawiern manipulatora.

Zrédta uzyskiwania materiatow i urzadzen
Wykonawca jest zobowigzany do zakupow materiatow spetniajacych wymagania iloSciowe

i jakosciowe zgodnie ze specyfikacjg techniczna.

2.3

Kontrola materiatéw i urzadzen
Odpowiedzialnos¢ za kontrole rob6t i jakosci materiatéw spoczywa na wykonawcy. Wykonawca zapewni

wszelkie $rodki stuzace do przeprowadzenia kontroli rob6t. Badania i pomiary nalezy wykona¢ w obecno$ci

Strona 11



inspektora nadzoru zgodnie z obowigzujgcymi normami. Z przeprowadzonych préb nalezy sporzadzi¢ protokoty
i przedstawi¢ je do akceptacji przez inspektora nadzoru. Zamawiajacy ma prawo do okresowej kontroli
materiatow i urzadzen dostarczanych na budowe w celu sprawdzenia ich zgodnosci z wymaganiami Specyfikacii
Technicznej.

2.4  Atesty materiatow i urzadzen

Wszystkie stosowane przez wykonawce materiaty i wyroby muszg posiada¢ wymagane prawem atesty
i certyfikaty. Dokumenty te nalezy przedstawi¢ inspektorowi nadzoru przed wybudowaniem celem zatwierdzenia.

2.5 Materialy nie odpowiadajace wymaganiom umowy

Materiaty niezgodne ze Szczegdtowa Specyfikacjg Techniczng musza by¢ niezwlocznie usuniete przez
Wykonawce z placu budowy. Kazdy rodzaj rob6t wykonywanych z uzyciem materiatow, ktdre nie spetniajg
wymagan, bedzie wymagat wykonania przez wykonawce wymiany na wtasciwe materiaty na wasny koszt.

2.6  Przechowywanie i skladowanie materiatow i urzadzen

Przyjecie materiatow i wyrobéw na budowe powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika montazu.
Wszystkie  materialy  pakowane  powinny  by¢  przechowywane i  magazynowane  zgodnie
z instrukcjg producenta oraz z wymaganiami odpowiednich norm oraz zabezpieczone przed uszkodzeniem.

Pomieszczenie magazynowe do przechowywania wyrobéw opakowanych powinno byé suche
i zabezpieczone przed zawilgoceniem. Muszg one w kazdej chwili by¢ dostepne dla przeprowadzenia inspekcji
przez Inspektora nadzoru.

2.7 Stosowanie materiatow zamiennych (rownowaznych)

Dopuszcza sie zamieszczenie rozwigzan w oparciu o produkty (wyroby) zamienne lub réwnowazne do
produktow przewidzianych w projekcie wykonawczym lub Specyfikacji Technicznej o wiasciwo$ciach nie
gorszych niz projektowanych pod warunkiem:

— zapewnienia wygladu estetycznego wybudowanej sieci nie gorszego niz proponowany przy

zastosowaniu rozwigzan przyjetych w projekcie,

— przedstawienia zamiennych rozwigzan na piémie (dane techniczne, atesty, dopuszczenia do

stosowania, uzyskanie akceptacji projektanta).

3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych robét i Srodowisko.

Sprzet bedacy wiasnoscig wykonawcy lub wynajety musi by¢ utrzymywany w dobrym stanie
i gotowosci do pracy, oraz by¢ zgodny z wymaganiami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy zostang przez
Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.

3.2  Podstawowy sprzet niezbedny do wykonania robot

Do wykonania robét budowlanych wymagany jest nastepujacy sprzet:
o  Przyrzad pomiarowy okablowania strukturalnego
e Srodek tacznosci bezprzewodowej
o  Wiertarka (wibromfot)

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do zastosowania tylko i wytgcznie takich Srodkow transportu, ktore nie
wptyng na jakosC przewozonych materiatow jak i wykonywanych robot. Wszelkie pojazdy przystosowane
przewidziane do ruchu ulicznego muszg bezwarunkowo spetnia¢ wymagania o dopuszczeniu do ruchu oraz
wymagania zawarte w przepisach ruchu drogowego.

Wykonawca jest zobowigzany usung¢ na wiasny koszt wszelkiego rodzaju zanieczyszczenia oraz
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczanie si¢
przedmiotdw w sposdb zabezpieczajacy ich uszkodzenie oraz stosowa¢ sie do ewentualnych warunkdw
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transportu wydanych przez ich producentéw, w szczegdlnosci dotyczy to transportu kabli i przewodéw na
bebnach.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogdine

Prace powinny by¢ prowadzone z uwzglednieniem wymagan i zaleceri okre$lonych dla wybranej
technologii, a udzielona gwarancja na wykonane roboty powinna obejmowaé materialy, urzadzenia oraz
technologie naprawy i wykonanie robot.

Wykonawca musi zwrdci¢ szczegoing uwage na to, ze prace bedg prowadzone w czynnym obiekcie,
w zwigzku z tym prace musza by¢ prowadzone z zachowaniem szczegdlnej ostroznosci i zachowaniem zasad
bezpieczenstwa. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie uszkodzenia powstate na skutek prowadzenia
swoich prac i jest zobowigzany do ich naprawy na koszt wtasny.

5.2  Warunki szczegotowe

5.21  Punkty dystrybucyjne

W chwili obecnej w pom. piwnicznym (serwerowym) w czesci SG bud. nr 1 znajduje sie centralny punkt
zarzadzajacy systemem monitoringu zorganizowany na bazie trzech szaf serwerowych wyposazonych w serwer
zarzadzajacy oraz 7 serweréw zapisow (rejestratoréw sieciowych). Istniejace szafy doposazyé w 5 rejestratoréw
sieciowych zgodnie z rys. nr 17 z PW.

Projektuje nowy punkt dystrybucyjny w pom. UPS bud. nr 1 cze$¢ SC (oznaczony jako PD CCTV IP SC),
ktéry zorganizowa¢ na bazie dwdch szaf 42U 800x1200. Szafy wyposazy¢ w serwer zarzadzajacy/media
gateway/serwer accessory i 12 rejestratorow sieciowwych zgodnie z aranzacjg pokazang na rys. nr 17.
Parametry urzadzen przedstawiono w dalszej czesci projektu.

Do zasilenia w energie elekiryczng nowych szaf teleinformatycznych uzyé kabla miedzianego
bezhalogenowego N2HX-J 3x4mm2, ktory od strony szaf zakoriczy¢ nowymi gniazdami 230V do, ktorych
podtaczy¢ nowe listwy zasilajgce. Obudowy szaf teleinformatycznych potaczy¢ przewodem miedzianym HO7Z-K
1x10mm? z istniejacq szyng wyrdwnawczg. Ponadto w celu zabezpieczenia obwodéw szaf w istniejacych
rozdzielniach elektrycznych zainstalowac wytgczniki réznicowo-nadpradowe B16A.

Szafy teleinformatyczne zasili¢ w energie elektryczna z istniejacych rozdzielni elektrycznych.

Ponadto dokona¢ podziatu pomieszczenia monitoringu SC na dwie cze$ci poprzez budowe S$cianki
dziatowej i montaz drzwi.

5.2.2  System monitoringu
Projektuje sie system monitoringu oparty o technologie IP. Wszystkie urzadzenia sytemu sg
urzadzeniami cyfrowymi. System bedg stanowity wspdtdzielone systemy: jeden dla potrzeb SG drugi dla potrzeb
SC.
System oparty jest o:
e serwer zarzadzajacy systemem monitoringu;
rejestratory sieciowe;
dekoder wideo;
stanowiska monitoringu i zarzagdzania;
o kamery IP wysokiej rozdzielczoSci.
Architekture systemu pokazano na rysunku ponize;.
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Do okreslenia ilosci wymaganych rejestratorow (macierzy) sieciowych przyjeto nastepujace dane:
1) ilo$¢ kamer w systemie (dla systemu SC SG): po 325 szt.

2) minimalny czas rejestraciji: 30 dni;
3) czas ciggtego zapisu: 24 godziny;
4) typ strumienia: H264;

5) ilos¢ klatek na sekunde: 15;

6) strumien zapisu:

dla kamer typu bullet i koputkowych, 5Mpix: 5,79 Mbit/s ->wymagana pojemnos$¢: 922,29 TB;
dla kamer PTZ, 2 Mpix: 2,47 Mbit/s->wymagana pojemnos¢: 107,18 TB;
dla kamery PTZ z gtowicq uchylng, 2 Mpix: 2,47 Mbit/s->wymagana pojemno$¢ 1,60 TB;
o dla kamer hemisferycznych 360°, 8Mpix: 11,75 Mbit/s->wymagana pojemno$¢ 68,53 TB.
W celu archiwizacji danych z kamer zgodnie z ww. zatozeniami nalezy dostarczy¢ 17 macierzy rejestracji (po
96TB kazda) o tacznej pojemnosci min. 1099,60 TB (dla kazdego systemu). ZapewniC archiwizacje nagran
kazdej kamery na poziomie min. 15 kl/s przy maksymalnej rozdzielczosci przez okres min. 30 dni.

5.2.3  Stanowiska monitoringu

Projektuje sie budowe nowego gtdwnego centrum monitoringu w bud. nr 1 w czesci SC oraz rozbudowe
istniejacego centrum monitoringu SG (pom. 109) o dodatkowe 6 monitorow. Ponadto projektuje si¢ lokalne centra
nadzoru we wskazanych w dalszej cze$ci projektu pomieszczeniach.

Poszczegolne stanowisko zorganizowa¢ w oparciu 0: stacje robocze, klawiatury systemowe, monitory LCD,
dekodery.
Stanowiska monitoringu SG:

Projektuje sie 3 stanowiska w bud. nr 1 w pomieszczeniach: konwojentdéw (p. 119 na parterze),

Dyzurnego Placdwki (pom. 101) oraz w pom. 212 na | pigtrze.
Ponizej przedstawiono zestawienie urzadzen:
Pom. 101 119:
Stacja operatora CCTV - 1 komplet.
Oprogramowanie stacji operatora CCTV IP — 1 komplet.
Klawiatura PC + mysz — 1 komplet.
Klawiatura systemowa CCTV IP - 1 komplet
Monitor LED 24" 1920x1080 — 2 sztuki.
Uchwyt do montazu sufitowego — 1 komplet.
Pom. 212:
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Stacja operatora CCTV — 1 komplet.
Oprogramowanie stacji operatora CCTV IP — 1 komplet.
Klawiatura PC + mysz — 1 komplet.
Klawiatura systemowa CCTV IP - 1 komplet
Monitor LED 24" 1920x1080 — 2 sztuki.

o Wysiegnik cienny — 1 komplet.
Projektuje sie rowniez stanowiska monitoringu w bud. nr: 8, 8A, 6A, 6H, 9, 9A, 9A/1, 9B/1, 9B, 9C oraz w bud.
wartowniczych nr 1i Il (bud. 12 i 12A). Ponizej przedstawiono zestawienie urzadzen:

o Stacja operatora CCTV - 1 komplet.
Oprogramowanie stacji operatora CCTV IP — 1 komplet.
Klawiatura PC + mysz — 1 komplet.
Klawiatura systemowa CCTV IP — 1 komplet
Monitor LED 24” 1920x1080 — 2 sztuk.

e Uchwyt do montazu sufitowego — 1 komplet.
Stanowiska monitoringu SC:

Projektuje sie gtowne stanowisko nadzoru Stuzb Celnych w budynku nr 1 w pom. nr 103.

Nalezy wykonac¢ niezbedne prace adaptacyjne, w tym przewidzie¢ nowe umeblowanie dla operatoréw oraz na
potrzeby zainstalowania Sciany wizyjne;.
Ponizej przedstawiono wykaz urzadzen:

o Stacja operatora z klawiaturg i myszg — 2 komplety
Oprogramowanie CCTV IP — 2 komplety
Klawiatura systemowa CCTV IP - 2 komplety
Dekodery wideo — 4 sztuki
Monitor CCTV LED 42" — 12 kompletow
Uchwyty $cienne regulowane - 12 kompletow
Projektuje sie rowniez dziesie¢ dodatkowych stanowisk nadzoru Stuzb Celnych w: pomieszczeniu nr 106
— Referat Zwalczania Przestgpczo$ci, w pomieszczeniu dyspozytora towarowego na kierunku przywozowym
(budynek nr 3A), w budynkach nr: 5, 5A, 9, 9A, 9A/1, 9B/1, 9B, 9C. Ponizej przedstawiono wykaz urzadzen:

e Stacja operatora z klawiaturg i myszg — 1 komplet
Oprogramowanie CCTV IP - 1 komplet
Klawiatura systemowa CCTV IP - 1 komplety
Monitor CCTV LED 24" — 2 komplety
Wysiegnik sufitowy do montazu 2 monitoréw — 1 komplet
Ponadto nalezy przewidzie¢ stanowisko w bud. nr 2 i 3A do podgladu obrazu z kamer zainstalowanych
w budynku: Ponizej przedstawiono wykaz urzadzen:

e Stacja operatora z klawiaturg i myszg — 1 komplet
Oprogramowanie CCTV IP — 1 komplet
Klawiatura systemowa CCTV IP - 1 komplet
Monitor CCTV LED 24" — 1 komplet
Stojak monitora na biurko — 1 komplet.

5.24 Pomiary koncowe, konfiguracja i testowanie systemu monitoringu

Wszystkie pomiary okablowania wykona¢ na zgodnos¢ z normg PN-EN 50173. Po wybudowaniu kabli
elektrycznych nalezy wykona¢ pomiary izolacji przewodéw, impedancji petli zwarcia, zadziatania wytgcznikow
pradowych oraz rezystancji przewoddéw uziemiajacych i przewodoéw wyréwnawczych, zgodnie z normg PN-EIC
60364.

Po zakonczeniu prac instalacyjnych nalezy wykona¢ programowanie i aktualizacje systemu monitoringu.
Wykonawca dostarczy wszelkie wymagane licencje, w celu uruchomienia nowych kamer sieciowych. Przeszkoli
rowniez min. 10 0s6b z obstugi systemu. Administratorzy, ktérzy beda zajmowac¢ si¢ obstuga monitoringu
powinni by¢ skierowani na szkolenie w ramach zarzadzania przetacznikami.

Nalezy rowniez sporzadzi¢ dokumentacje powykonawczg i pomiarowa.
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6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1  Zasady kontroli jakosci robét

Odpowiedzialno$¢ za kontrole robét i jakosci materiatéw spoczywa na wykonawcy. Wykonawca zapewni
wszelkie $rodki stuzace do przeprowadzenia kontroli robét. Badania i pomiary nalezy wykona¢ w obecnosci
inspektora nadzoru zgodnie z obowigzujacymi normami. Z przeprowadzonych préb nalezy sporzadzi¢ protokoty
i przedstawi¢ je do akceptaciji przez inspektora nadzoru.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz robét z czestotliwo$cig
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowe;.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia
i sprzet badawczy posiadaja waznq legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom
norm okreslajacych procedury badan.

6.2 Kontrole miedzyoperacyjne

Kontrole miedzyoperacyjne obejmujg prawidtowo$¢ wykonania:
e sposobu, ilosci i prawidtowosci zamontowanych instalacji,
e prawidtowo$¢ montazu elementoéw oraz urzadzen.

6.3 Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktére:

e posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢
z kryteriami technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm i aprobat technicznych,

e posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnoSci z Polskg Normg lub aprobatg
techniczna, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg
objete certyfikacjq okre$long w pt. 1 i ktére spetniajg wymogi dokumentacji projektowej
i Specyfikacji Techniczne;.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez Specyfikacje Techniczna,

kazda ich partia dostarczona do robét bedzie posiada¢ te dokumenty, okre$lajace w sposéb jednoznaczny
jej cechy. Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniajg wymogéw bedg odrzucone.

6.4 Dokumenty budowy
Dziennik montazu

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie dziennika montazu zgodnie z zobowigzujacymi
przepisami. Zapisy bedg czynione na biezaco i powinny odzwierciedlaé postep robét, stan bezpieczenstwa ludzi
i budynkow oraz stan techniczny i wszystkie kwestie zwigzane z zarzadzaniem budowa. Kazdy zapis powinien
zawierac jego date, nazwisko i stanowisko oraz podpis osoby, ktora go dokonuje. Wszystkie zapisy powinny by¢
czytelne i dokonywane w porzadku chronologicznym jeden po drugim, w sposob uniemozliwiajacy
wprowadzanie pozniejszych dopiskdw.

Atesty materiatéw
Atesty materiatow, orzeczenia o jakosci materiatow bedg gromadzone w formie uzgodnionej

z inspektorem nadzoru. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione na kazde
zyczenie inspektora nadzoru.

6.5 Obmiar robot

Obmiar robét bedzie okre$lac faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z dokumentacjq
projektowa, Specyfikacjg Techniczng, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robdt dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniu inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych robé6t
i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru winny by¢ zapisane w postaci
protokotu ilosciowego wykonanych prac. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robét podanych
w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w Specyfikacji Technicznej nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia robét. Bledne dane zostang poprawione wg ustaler inspektora nadzoru na pismie.

6.6 Odbiér robot

Po zakoniczeniu prac i stwierdzeniu przez wykonawce gotowo$ci do odbioru koricowego kierownik budowy
dokonuje wpisu do dziennika budowy oraz powiadamia pisemnie inwestora o zakorczeniu robét. Inwestor
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wyznaczy termin odbioru. Komisja dokona odbioru oceny jakosciowe;j i ilosciowej na postawie przediozonych
dokumentow, zgodnosci wykonania robdt z dokumentacjg projektowa, a takze oceny wizualnej. Podstawowym
dokumentem jest protokét odbioru ostatecznego robét, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru koricowego wykonawca przedstawia:

= atesty i certyfikaty jakoSciowe zastosowanych materiatéw,

= protokoty badan i pomiaréw,

= dziennik montazu,

= inne dokumenty wymagane przez Inspektora nadzoru.

W przypadku nie wykonania cze$ci zleconych robdt (w tym robot uzupetniajacych i poprawkowych)
komisja przerwie prace i wyznaczy nastepny termin odbioru koncowego.

Odbiér pogwarancyjny

Ewentualny wymég dokonania odbioru pogwarancyjnego winien by¢ okre$lony przez Zamawiajacego
i zawarty w umowie z Wykonawca. Odbioru pogwarancyjnego proponuje dokonac sie poprzez ocene wizualng
obiektu na zasadach zgodnych z odbiorem korcowym. W przypadku uzyskania wynikéw pomiaréw nie
spetniajacych zatozonych parametréw roboty nie zostang odebrane do czasu naprawienia usterek i ponownego
dokonania badan.

6.7 PODSTAWA PLATNOSCI

Zasady ptatnoSci za wykonanie robdét winna okreSlaé umowa zawarta pomiedzy Zamawiajacym
a Wykonawca.

7. PRZEPISY ZWIAZANE
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie obowigzujace przepisy wydane przez wiadze panstwowe
i lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktdre sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie
w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych regut podczas prowadzenia rob6t.
Najwazniejsze z nich to:

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r., Prawo budowlane (tekst jednolity Dz. U. 2019 poz. 1186 z pdzniejszymi
Zmianami);

— Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. Prawo geodezyjne i kartograficzne (tekst jednolity Dz.U. 2019, poz. 725
zpézn. zm.);

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 pazdziernika 2005 r. w sprawie warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ telekomunikacyjne obiekty budowlane i ich usytuowanie (Dz. U. 2010 Nr 115,
poz. 773 z pbzn. zm.);

— Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzeénia 2001 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen technicznych do robét ziemnych, budowlanych
i drogowych (tekst jednolity Dz.U. 2018 r. poz. 583 z pdzn. zm.).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenistwa i higieny pracy
podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. 2003 Nr 47, poz. 401 z p6zn. zm.);

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczace;
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz.U. 2003 Nr 120, poz.
1126 z pézn. zm.).
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